http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Podstawy konstrukcji mechanicznych 1010331161010640822
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Robotyka polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 2 Cwiczenia: - Laboratoria: - Projekty/seminaria: 3 S
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 5 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Konrad J. Walu$

email: Konrad.walus@put.poznan.pl

tel. (0-61) 665-2553

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu
Piotrowo 3

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawowe wiadomosci z geometrii elementarnej, podstawowe wiadomosci z
1 Wiedza: maszynoznawstwa i czesci maszyn, wiedza z fizyki (mechanika w zakresie: statyki, kinematyki i
dynamiki), matematyki, po zaliczeniu w ramach programu studiéow

Umiejetno$c¢ rozwigzywania zadan z geometrii oraz z podstaw konstrukcji maszyn w oparciu o

2 Umiejetnosci: posiadang wiedze oraz umiejgtno$¢ pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet.
3 Kompetencje | Zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetencji, gotowos$é do podjecia wspotpracy
spoteczne w ramach zespotu.

Cel przedmiotu:

Opanowanie podstawowych regut zapisu konstrukcji obrazéw tworéw przestrzennych na ptaszczyznie. Ksztatcenie wyobrazni
przestrzennej. Poznanie metod i zasad zapisu konstrukcji. Praktyczna umiejetno$¢ tworzenia dokumentacji rysunkowe;.
Umiejetnos¢ "czytania” rysunkow. Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z wytrzymatosci materiatdw,
maszynoznawstwa, materiatoznawstwa i podstaw konstrukcji maszyn w zakresie modelowania potgczen roztgcznych i
nieroztgcznych oraz struktury nosnej i elementéw struktury napedowe;.

Rozwijanie u studentéw umiejetnosci:
- obliczania i konstruowania elementéw i zespotéw maszyn,

- dokumentowania i odczytu dokumentacji technicznej na podstawie zdobytej wiedzy z przedmiotu grafika inzynierska
maszynowa.

Ksztaltowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowe;.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie mechaniki ogdlnej: statyki, kinematyki oraz dynamiki, w|
tym wiedze niezbedng do zrozumienia zasad modelowania i konstruowania prostych systeméw mechanicznych. - [K_WO03]

2. Ma elementarng wiedze w zakresie materialoznawstwa, wytrzymatosci i zmeczenia materiatéw, zna typowe technologie
wytwarzania elementéw maszyn. - [K_W04]

3. Ma podstawowg wiedze w zakresie metrologii, zna i rozumie metody pomiaru wielkos$ci elektrycznych i nieelektrycznych;
zna metody obliczeniowe i narzedzia informatyczne niezbedne do analizy wynikéw eksperymentu. - [K_W11]

4. Ma elementarng wiedze w zakresie obstugi i wykorzystania narzedzi informatycznych przeznaczonych do szybkiego
prototypowania oraz projektowania, symulacji i wizualizacji uktadow i systemoéw automatyki i robotyki oraz do zapisu projektu
konstrukcji mechanicznych. - [K_W14]

5. Ma elementarng wiedze w zakresie ochrony wtasnosci intelektualnej oraz prawa patentowego. - [K_W24]

Umiejetnosci:
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1. Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu
podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych. - [K_U01]

2. Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; umie oszacowac¢ czas potrzebny na realizacje zleconego zadania; potrafi
opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajgcy dotrzymanie terminéw. - [K_U02]

3. Potrafi opracowa¢ dokumentacje i przedstawi¢ prezentacje wynikéw dotyczacg realizacji zadania inzynierskiego. -
[K_U03]

4. Potrafi projektowaé proste elementy mechaniczne oraz ukfady elektryczne i elektroniczne przeznaczone do réznych
zastosowan (z uwzglednieniem wiasciwosci materiatowych). - [K_U06]

5. Potrafi odczytywaé ze zrozumieniem projektowg dokumentacje techniczng oraz proste schematy technologiczne systemow
automatyki i robotyki. - [K_U16]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych, potrafi inspirowac i organizowa¢ proces uczenia sig innych oséb. - [K_KO01]

2. Posiada $wiadomo$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym jej wptyw na
$rodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje. - [K_K02]

3. Posiada swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzagdkowania sie zasadom pracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym zespotem, wyznaczac cele i
okresla¢ priorytety prowadzgce do realizacji zadania. - [K_KO03]

4. Posiada $wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktérych urzadzenia i ich elementy mogg funkcjonowag, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladéw i kultur. - [K_K04]

5. Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb przedsigbiorczy. - [K_KO05]

6. Ma swiadomosc¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania i przekazywania
spoteczenstwu (w szczegolnosci poprzez srodki masowego przekazu) informaciji i opinii dotyczgcych osiggnieé¢ automatyki i
robotyki i innych aspektow dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazywac takie informacje i opinie w sposéb
powszechnie zrozumiaty. - [K_KO06]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Egzamin pisemny z wyktadu, zaliczenie zaje¢ projektowych, zaliczenie projektu.

Tresci programowe

Wiadomosci wprowadzajgce: linie rysunkowe, formaty arkuszy, przedstawianie obiektéw na ptaszczyznie rysunku: rzuty
prostokatne, rzuty aksonometryczne, przekroj prosty, przekrdj potéwkowy, przekroj stopniowy, przekréj tamany, ktady,
zastosowanie konstrukcji geometrycznych do rysowania ptaskich czesci maszyn, rysowanie czesci klasy watek,
wymiarowanie, rysowanie potaczen czesci maszynowych, potaczenia gwintowe i wielowypustowe, rysunek wykonawczy
czesci maszynowych typu np. sworzen, sworzen kulisty, $ruby, rysunek wykonawczy czesci maszynowej klasy watek, rysunek
wykonawczy czesci klasy koto zebate, rysunek ztozeniowy watu tozyskowanego, detalowanie rysunku ztozeniowego.

Podstawy wytrzymatos$ci materiatéw, materiaty sprezysto-plastyczne, materiaty kruche, wykres rozciggania, granica
plastycznosci, granica wytrzymatosci, naprezenia dopuszczalne.

Podstawowe zasady procesu konstruowania, elementy mechanizmu, charakterystyka rodzajéw obcigzen, definiowanie
obcigzen i formutowanie odpowiednich warunkéw wytrzymatosciowych. Potgczenia i ich obliczanie: lutowane, spawane,
zgrzewane, klejone; potaczenia nitowe, ksztattowe: wpustowe, wielowypustowe, sworzniowe, Pofgczenia gwintowe.
Mechanizmy $rubowe: przykiady i zastosowanie, obliczenia konstrukcyjne. Podstawowe informacje o przektadniach
mechanicznych.

Literatura podstawowa:

. Dobrzanski T., Rysunek techniczny maszynowy, WNT, W-wa 1997.

. Lewandowski T., Rysunek techniczny dla mechanikéw, WSiP, W-wa 2009.

. Bober A, Dudziak M., Zapis konstrukcji, PWN, W-wa 1999.

. Jankowski W. Geometria WykresIna. Wydawnictwo P.P. 1999 r.

. Korczak J., Pretki Cz. Przekroje i rozwiniecia powierzchni walcowych i stozkowych. Wydawnictwo P.P. 1999 r.

. Loska J., Zhiér zadan éwiczeniowych z rysunku technicznego, Wyd. Politechniki Slgskiej, Gliwice 1982

. Maly poradnik Mechanika, T1i T2.

. Praca zbiorowa pod red. Z. Osinskiego, Podstawy konstrukciji maszyn, PWN, W-wa, 1999

. Praca zbiorowa pod red. M. Dietricha: Podstawy konstrukcji maszyn. Tom 1, 2, 3, WNT, Wa-wa, 1999.

10. Polskie Normy

Literatura uzupetniajaca:

1. Freuch T.E., Vierck C.I., Fundamentales of engineering drawing, McGraw-Hill Book Co., New York 1960.

2. Freuch T.E., Vierck C.I., Engineering drawing and grafic technology, McGraw-Hill Book Co., New York 1972.
3. Niemann G., Maschinenelemente t. I, II, Ill, Springer ? Verlag Berlin, 1965

4. Bahl G., Beitz W., Nauka konstruowania, WNT, Warszawa 1984
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadach 30
2. Utrwalanie tresci wyktadu 6
3. Konsultacje dotyczgce materiatu przekazanego na wyktadach 2
4. Przygotowanie do egzaminu 6
5. Udziat w egzaminie 2
6. Udziat w zajeciach projektowych 45
7. Przygotowanie do zaje¢ projektowych 12
8. Konsultacje dotyczgce materiatu przekazanego na zajeciach projektowych 4
9. Przygotowanie projektu 12
10. Przygotowanie do zaliczenia projektu 3

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS

taczny naktad pracy 122 5
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 83
Zajecia o charakterze praktycznym 60 2

strona 3z 3



